Beispiel 2.1: Einfache Beispiele (ll)

Quadratische (oder: logistische) Abbildung

Upnt1 = a U, (1 —Uy)

Logistische Abbildung: a=3.5 Logistische Abbildung: a =3.9

1 1
0.8_ Lty s s s e e e e e e 0.8_ )
0.6} 0.6}
C 000000000000000000 C
- R -
0!4_ ‘ * * * * * * o+ * * * * * o+ * * * * * o+ * * * 0_ 0-4_’
0.2} 0.2}
0 : 0 :
0 50 100 0 50 100
n n

Martin-Luther-Universitat Halle-Wittenberg, Institut fir Mathematik
Martin Arnold: Dynamische Systeme und numerische Analysis (wis 2011/12)




