Beispiel 1.4: Gleichung von Prothero / Robinson

z'(t) = A(z(®) —g®) +d' @), (t€[0,T]), =2(0)= o

Parameter A € R, analytische Losung: z(t) = eM(zg — ¢g(0)) + g(¢)

Prothero / Robinson mit 2 = 0.1: nicht-steif Prothero / Robinson mit . =-12.0: steif
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