Beispiel 1.11: Systeme von Differentialgleichungen

Lineare Elastizitatstheorie

5%u
? 512
e u(z,t) € R3 ... Verschiebung

o c(u) = (Vu+ Vul)/2 ... Verzerrungstensor
e ¢, \ ... Lamésche Konstanten
o f(x,t) ... Volumenlast

— 2¢dive(u) — AV(divu) = f

Beispiel Elastische Deformation einer
Fahrzeug-Verbundachse
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