Bemerkung 1.4: Polynominterpolation (lll)

Beispiel n=4, z0=0, z1=1/4, z20=1/2, z3=3/4, za=1
y; =sinwx;, (7 =0,1,2,3,4)

f(x) = sin(nx), Knoten: 5 (aequidistant) of) = sin(nx), Knoten: 5 (aequidistant)
: 1 :

1.5}

—
OI
]

1
(=]

Interpolationsfehler
8I

—_
o

-1 ' 10 . Il
0 05 1 0 05 1

Martin-Luther-Universitat Halle-Wittenberg, NWF IlI, Institut fir Mathematik
Martin Arnold: Grundkurs Numerische Mathematik (WiS 2007/08)




