Bemerkung 1.1: Beispiel Technische Simulation

Beispiel: Dynamische Simulation von mechanischen Mehrkdrpersystemen
In Zusammenarbeit mit 4#7 ﬁ’ltec
DLR

* Numerische L6sung von differentiell-
algebraischen Systemen

» Approximation von Kontaktbedingungen
« Software flr Simulationswerkzeuge

Beispiel Mechatronic Train m

* Nahverkehrs-Gliederzug

» keine Drehgestelle, Losrader

* aktive Systemkomponenten zur
Verbesserung der Laufstabilitat

» semi-aktive Stolsdampfer zur
Komfortverbesserung
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