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Beispiel 1.2: Polynomiale Interpolation (VI)
Beispiel Funktion von Runge 
Lösung (!) Geschickte Wahl der Interpolationsknoten
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Beispiel 1.2: Polynomiale Interpolation (VII)
Beispiel Funktion von Runge 
Lösung (!!) Geschickte Wahl der Interpolationsknoten
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Beispiel 1.2: Implementierung in Matlab 
see intrunge.m

% how to use
help intrunge

% -> data grid
xmin = -5.0;
xmax =  5.0;
if iknot==1,

x = linspace ( xmin, xmax, n+1 );
kstr = sprintf ( 'Knoten: %2i (aequidistant)', n+1 );

elseif iknot==2,
x = ( xmin + xmax + ( xmax - xmin ) * cos(pi*(2*(1:(n+1))-1)/(2*(n+1))) ) / 2;
kstr = sprintf ( 'Knoten: %2i (Tschebyscheff)', n+1 );

end;

% -> data points
f = 1 ./ ( 1 + x.^2 );

1. Interpolationsknoten wählen, Interpolationsbedingungen auswerten

2. Berechnung und Auswertung des Interpolationspolynoms (Newtonsche Form)

3. Graphische Darstellung
plot (xx, ff, 'g', xx, pp, 'r', x, f, '*b' )
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Beispiel 1.2: Praktische Anwendung
Kontaktpunkt im Rad-Schiene-Kontakt
Approximation durch 2D-Tensorproduktspline



Martin-Luther-Universität Halle-Wittenberg, FB Mathematik und Informatik
Martin Arnold: Numerische Mathematik I (SoS 2005)

Literatur


