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Bemerkung 1.1: Beispiel Technische Simulation

Beispiel: Dynamische Simulation von mechanischen Mehrkdrpersystemen
In Zusammenarbeit mit 4#7 ﬁ’ltec
DLR

* Numerische L6sung von differentiell-
algebraischen Systemen

» Approximation von Kontaktbedingungen
« Software flr Simulationswerkzeuge

Beispiel Mechatronic Train m

* Nahverkehrs-Gliederzug

» keine Drehgestelle, Losrader

* aktive Systemkomponenten zur
Verbesserung der Laufstabilitat

» semi-aktive Stolsdampfer zur
Komfortverbesserung
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Beispiel 1.2: Polynomiale Interpolation

Aufgabe Naherungsweise Beschreibung komplizierter Funktionen
Losung  Polynomiale Interpolation

f(x) = sin(nx), Knoten: 3 (aequidistant) f(x) = sin(nx), Knoten: 3 (aequidistant)
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Beispiel 1.2: Polynomiale Interpolation (ll)

Problem Interpolationsfehler f(z) - p.(z) = M(m —z0)(z —21) - (& — zn)

(n+ 1)!
Losung Erh6hung des Polynomgrads
f(x) = sin(nx), Knoten: 7 (aequidistant) f(x) = sin(nx), Knoten: 7 (aequidistant)
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Beispiel 1.2: Polynomiale Interpolation (lll)

Beispiel Funktion von Runge

] (n+1)
Problem Interpolationsfehler f(z) — p.(z) = "E_I_S?(m —zo)(z—z1) - (z — z,)
n !
fo) = 1/(1 +x2), Knoten: 3 (aequidistant) fo) = 1/(1 +x2), Knoten: 3 (aequidistant)
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Beispiel 1.2: Polynomiale Interpolation (1V)

Beispiel Funktion von Runge
LOsung ? HOherer Polynomgrad  f(z) — p.(z) = M(m —z0)(z —21) - (& — zn)

(n+ 1)!
fo) = 1/(1 +x2), Knoten: 7 (aequidistant) fo) = 1/(1 +x2), Knoten: 7 (aequidistant)
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Beispiel 1.2: Polynomiale Interpolation (V)

Beispiel  Funktion von Runge
LOsung ?? HoOherer Polynomgrad f(z) - p.(z) = M(m —z0)(z —21) - (& — zn)

(n+ 1)!
fo) = 1/(1 +x2), Knoten: 9 (aequidistant) fo) = 1/(1 +x2), Knoten: 9 (aequidistant)
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