LOosung von Randwertproblemen mit bvp4c.m
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dT v(0) = v(1).
—(r) = O
dT /
see bvpdc.m Beachte:
percoll.m Mit bvp4c.m kénnen parameterabhangige

he . . )
perris.-m Randwertprobleme auch direkt gelost werden.

% -> error bounds etc.
atol = 1.0e-8;
rtol = 1.0e-4;
nmax = 1.0e4;

% -> call the bvp solver
options = bvpset ( “AbsTol®", atol, "RelTol", rtol, “"NMax®", nmax, "Stat-”,
sol = bvp4c ( @wperrhs, @perbc, solinit, options, ulinit );

on® );
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